
y’

x’

cΕσωτ. ∆έσµη Εικονόσηµα

H

Εξωτ. ∆έσµη

Προβ. κέντρο

Αποκατάσταση
Εσωτερικού Προσανατολισµού

Προσαρµογή του 
κατάλληλου 
γεωµετρικού 
µοντέλου που 
περιγράφει τη 
συγκεκριµένη 

λήψη (ή φωτογρ. 
µηχανή)



ΣΥΣΤΗΜΑΤΑ ΑΝΑΦΟΡΑΣ

j

i

x

y

(i, j)             (x, y)M

M : Μετασχηµατισµός 2D σε 2D

Μετασχηµατισµοί

Με µεταβολή του 
σχήµατος

Με διατήρηση του 
σχήµατος

ΒΑ

Στροφή (1)
Στροφή & Κλίµακα (2)
Στροφή & Μετάθεση (3)
Οµοιότητας (4)

Ορθογωνικός (5)
Αφινικός (6)
Προβολικός (8)



Γεωµετρικές σχέσεις εικόνας - αντικειµένου
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Γεωµετρικές σχέσεις εικόνας - αντικειµένου



Αυστηρά Κατακόρυφη Φωτογραφία

Β

Κ
dr

Κ/Ν

Η



θετικό

H

c

Προβολικό Κέντρο

Αυστηρά Κατακόρυφη Φωτογραφία

∆h

∆r

∆r

rΒ

rΒ

rΚ

rΚ ∆hH
∆hr

H
∆hr∆r ΒΚ

−
⋅

=
⋅

=

Ακτινική µετατόπιση 
ειδώλου λόγω αναγλύφου
ή
Εκτροπή αναγλύφου

Β

Κ

ΒΚ r - r∆r =



Αυστηρά Κατακόρυφη Φωτογραφία



Προβολικό κέντρο

H ύψος πτήσης

cΚλίµακα εικόνας
Σηµειακή Κλίµακα

m = H
c

m = d
d’

ή

Αρνητικό

Επίπεδο
και οριζόντιο έδαφος

Αυστηρά Κατακόρυφες Λήψεις

d

d’



Προβολικό κέντρο

d1’
d2’

d1 = d2

Η κλίση του άξονα 
λήψης (ή της µηχανής) 
µεταβάλλει την 
απόσταση λήψης και 
έτσι προκαλεί διαφορές 
στην κλίµακα 
απεικόνισης

d1’ = d2’
c

Μεταβολή της κλίµακας
λόγω κλίσεων της µηχανής

Η1

Η2

d1 d2



Προβολικό κέντρο

H

c
d1’

d1

d2’

d2
d1 = d2

Αντικείµενα που βρίσκονται
πλησιέστερα στη µηχανή 
(δηλ. σε µεγαλύτερο 
υψόµετρο), απεικονίζονται 
σε µεγαλύτερη κλίµακα

d1’ = d2’

Μεταβολή κλίµακας λόγω αναγλύφου


