
Στερεοσκοπική Αντίληψη
Ένα ζευγάρι φωτογραφιών 
µπορεί να παρατηρηθεί 
στερεοσκοπικά, εφόσον έχει 
ληφθεί µε κατάλληλο τρόπο.

Αυτό σηµαίνει να έχει ικανή 
βάση (Β) και αρκετό τµήµα 
επικαλυπτόµενο. 
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Η επικάλυψη αυτή εκφράζεται ως 
ποσοστό της συνολικής εικόνας.

Είναι προφανές ότι όσο µεγαλύτερη 
είναι η βάση τόσο µικρότερη η 
επικάλυψη



Στερεοσκοπική λήψη

Όταν παίρνουµε στερεοσκοπικές λήψεις 
προσπαθούµε να εξασφαλίσουµε 
παραλληλία των αξόνων λήψης, αφού και 
τα µάτια µας έχουν τους άξονες 
παράλληλους !!



Στερεοσκοπική Αντίληψη

Για να παρατηρήσουµε στερεοσκοπικά 
ένα ζεύγος επικαλυπτόµενων εικόνων 
πρέπει να διαχωριστούν οι δύο εικόνες,
µια για κάθε µάτι. 

Για το σκοπό αυτό χρησιµοποιούνται 
ειδικές στερεοσκοπικές διατάξεις:

•Στερεοσκόπια (απλά – κατοπτρικά)

•Μέθοδος αναγλύφου (µπλε – κόκκινο)

•Ηλεκτρονικές διατάξεις µε πόλωση



Στερεοσκοπική Αντίληψη

Αυτό που αντιλαµβάνεται
ο παρατηρητής το λέµε 
στη Φωτογραµµετρία 
στερεοσκοπικό µοντέλο



Στερεοσκοπική Σκόπευση
Πολύ θα θέλαµε, καθώς παρατηρούµε στερεοσκοπικά ένα 
ζευγάρι, να είχαµε τη δυνατότητα να σκοπεύουµε συγκεκριµένα 
σηµεία στο µοντέλο µε κάποια σκοπευτική διάταξη. 

Η σκοπευτική διάταξη στη Φωτογραµµετρία είναι η Ιπτάµενη Μάρκα
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. . . η οποία είναι ένα σηµείο που 
µπορούµε να το κινήσουµε 
ελέυθερα κατά Χ, Υ και Ζ µέσα 
στο στερεοσκοπικό µοντέλο και 
για κάθε του θέση να 
γνωρίζουµε τις συντεταγµένες.



Η αρχή της Ιπτάµενης Μάρκας

Ο1 Ο2

Η µάρκα “πετάει”
στο χώρο του 
µοντέλου

Η µάρκα “πάνω”
στην επιφάνεια 
του µοντέλου
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Ουσιαστικά η ιπτάµενη µάρκα 
είναι δύο σηµεία, που εισάγονται 
µεταξύ παρατηρητή και εικόνων, 
πάνω στις δύο εικόνες.

Ο παρατηρητής αντιλαµβά-
νεται τα δύο αυτά σηµεία 
σαν οµόλογες εικόνες του 
ίδιου σηµείου και νοµίζει ότι 
πρόκειται για ένα σηµείο στο 
χώρο του µοντέλου.



Εµπροσθοτοµία
Ο προσδιορισµός των γεωδαιτικών 
συντεταγµένων προκύπτει από την 
επίλυση της εµπροσθοτοµίας, 
δηλαδή από τον υπολογισµό του 
σηµείου τοµής στο χώρο των δύο 
(τουλάχιστον) οµόλογων ακτίνων 
από τις δύο (τουλάχιστον) εικόνες 
που διαθέτω.
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∆ηµιουργείται έτσι ένα σύστηµα από 2n
εξισώσεις (όπου n>2 το πλήθος των εικόνων) 
µε τρεις αγνώστους, που λύνεται µε τη βοήθεια της ΜΕΤ !!!



Εµπροσθοτοµία
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Εξισώσεις παρατήρησης

Γραµµικοποιηµένες εξισώσεις 
παρατήρησης
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